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1 Autovalores e Autovetores

1. Determine os autovalores e autovetores das seguintes matrizes de TLs Rn → Rn

expressas na base canônica, onde n é a dimensão da matriz quadrada, α, β, γ ∈ R.

(a)

(
α 0
0 β

)
(b)

(
α 0
0 α

)
(c)

(
1 1
1 1

)
(d)

(
0 −1
1 0

)

(e)

 α 0 0
0 β 0
0 0 γ


(f)

 α 0 0
0 β 0
0 0 β


(g)

 α 0 0
0 α 0
0 0 α


(h)

 1 0 1
0 1 1
0 0 1


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(i)

 1 −1 1
0 2 1
0 0 3



(j)


1 0 0 −1
0 2 1 0
0 0 3 0
0 0 0 1


2. Determine, de acordo com α ∈ R, os possíveis autovalores e autovetores da TL dada

pela matriz abaixo  α 0 0
0 α 1
0 α 0

 .

3. Considere a seguinte matriz de uma transformação linear R3 → R3 na base canônica

A =

 a b 0
−b a 0
0 0 1

 ,

com a = cos θ, b = senθ e 0 < θ < 2π. Determine seus autovalores e autovetores e dê
uma interpretação geométrica para a transformação e seus autovetores.

4. Uma matriz associada a uma TL é idempotente se A2 = A. Determine os autova-
lores de uma matriz desse tipo e dê um exemplo de uma dessas matrizes para uma
transformação F : R2 → R2.

2 Diagonalização

1. Encontre a forma diagonal das TLs na base canônica representadas pelas seguintes
matrizes:

(a)

(
0 1
6 1

)
(b)

(
0 1
2 0

)

(c)

 1 0 0
0 1 1
0 1 1



(d)


1 0 0 0
0 1 0 0
0 0 0 1
0 0 1 0


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2. Determine os valores de α ∈ R para que as matrizes sejam diagonalizáveis:

(a)

(
1 1
0 α

)
(b)

(
1 α
0 1

)
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