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Questionario e Aula sincrona: Quinta-feira 13/01/2022

Considere as seguintes transformagdes no R>.

. Escreva a matriz do operador S que escala (amplia/reduz) um sélido de maneira uniforme
por um fator c.

. Qual a transformacao representada pela matriz abaixo?
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. Utilizando coordenadas homogéneas: (x,y,z) € R3 ~ (x,9,2z, 1) € R*, obtenha a matriz
[T] do operador translacdo T tal que T(x,y,z) = (x +a,y + b,z + ¢), ou seja:
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. Em trés dimensodes, toda rotacdo R se d4 em torno de algum eixo. Ou seja, o eixo ndo se
move e apenas as coordenadas ortogonais a ele se transformam de forma analoga ao caso
bidimensional.

(a) Escreva a matriz R, que representa uma rotacido em torno do eixo z de um angulo 6.
(b) Faca o mesmo para uma rotagdo em torno do eixo y.

. Mostre que a matriz da translacdo por um vetor (—a, —b, —c) é a inversa da matriz da
translagdo por (a, b, ¢). O que isso significa?

. Mostre, no R?, que a matriz da rotacio de um angulo § em torno da origem é a matriz
inversa da rotacdo de um angulo —6. O que isso significa?



