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sen é a funcao

67 € a transformc¢ao

-

(«l / ? )? ) é um vetor do dominio
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/
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exercicio

Logo G é linear

G (xy,2) = x & (1,%°) ¢ v
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Logo Im(G) é um espaco vetorial

Como Im(G) € R? ent3o Im(G) é SUBESPACO de R?
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Como Im(G) = D(G) entdo G é uma transformacao sobrejetora
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1. Considere a transformacio F : R? — R3 dada por F(z,y) = (z, z + y, 3%). Sejam

u = (1,—1),v = (0, 2) vetores de RZe A = —2 um escalar real. Calcule:

e. F(Au)
f.AF(u)

e. F(\u) = F(—=2(1,-1)) = F(=2,2) = (2,0, 4)

BY W) = 2 FOA) < 2 (1,000,07)
= -1&’[/0/?)

— (-L/ O/ -1)

2. Considere a transformacio G : R® — P»(R) dada por G(z, v, 2) = (z + y) + 2t + z2t2.

Sejamu = (1,—1,2), v = (0,2, —1) vetores de R? e A\ = 3 um escalar real. Calcule:

e. G(A\u)
f.AG(u)

£.AG(u) = 3G(1, —1,2) = 3(2t + 2t%) = 6t + 6t
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