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Lista 2.2

espaços vetoriais sobre os ℝ



b) obtenha das coordernadas de F(1, 0, 0), etc. em relação à base B, base canônica de P₂

matriz de coordenadas
em realação à base B

Anatomia da notação



matriz de
coordenadas

polinômio



Exemplo:

operadores lineares do ℝ²

base de ℝ²

a) obtenha [S], a matriz de S na base B



equação vetorial

transformação linear
bijetora
(isomorfismo)



Calcule [S(v)], a matriz de coordenadas de S(v) na base B

2 abordagens



Alternativamente

c) Obtenha  [T]



adição de
transformações

Adição no ℝ²

espaço vetorial dos
operadores lineares de ℝ²



adição de matrixes 2⨉2





e) Calcule [ S ○ T ], a matriz da transformação S composta com T

2 formas:





matriz da soma de transf. = soma das matrizes de transf.
matriz do prod. de transf. por escalar = prod. da matriz de transt. por esalar
matriz da composição = produto das matrizes das transf.


